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Données de profondeur

Résumeé
(surface parametrique)

Données de profondeur
(nuage de points)
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Objectif : Trouver une representation sous forme de surface parametrique (de type B-spline) de donnees de
- 40 89 1?0

profondeur connues par un nuage de points.
Contribution : Une méthode rapide capable de prendre en compte des niveaux de bruit differents.
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Methode classique (globale

Methode proposée
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Un probléeme de minimisation

p=argminéq(p) + A& (p
P

* Moindres carres lineaires
 Utilisation des proprietes tensorielles

 Bruit localement important
* Niveau de bruit «» profondeur

* Beaucoup de points
« Caméras a Temps-de-Vol

Probleme du choix de A

o

A
s

AN

%
2 1#%\‘“3‘
S
~ o“: S Tey
‘Q,A.Q‘.:.:.z,ﬁ,’o J
&,

Regroupement
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* Régularisation
L . adaptee au
Principe de divergence niveau de brui
» Estimation empirique du bruit

 Données sur une
grille

* Propagation des
bords
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