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Rasterbildsemantik Raster Image Semantics
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Kantenaberration als Edge Aberration as an
Bildsemantikproblem Image Semantics Problem
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Messung — Measurement—
Subvoxel-Verschiebung Sub-Voxel Translation
eines Kantenphantoms of an Edge Phantom
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Messung — Measurement—
Kantenverschiebungsfehler Edge Offset Error
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Kantenkorrektur — Edge Correction—
Visuelle Evaluation Visual Evaluation
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Gesamtschema Overall Schematic
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Zusammenfassung Conclusion
» Beobachtungen e Observations
— Kantenaberration nicht — Edge aberration not due to edge
kantendetektorbedingt detector
— Kantenaberration ist systematisch — Edge aberration is systematic
— Korrekturterm kalibrierbar — Correction term can be calibrated
— Kantenaberration reduzierbar — Edge aberration can be reduced
e Deutung * Interpretation
— Bildfehlinterpretation — Image mis-interpretation
(Voxelapertur) (voxel aperture)
» Folgerungen e Conclusions
— Kantendetektoren anpassen — Adapt edge detectors
— Bildsemantik (Voxelapertur) in — Incorporate image semantics (voxel
Metadaten aufnehmen aperture) in image meta data
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